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Absolutt eller relativ sensorAbsolutt eller relativ sensor
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Statisk og dynamisk karakteristikkStatisk og dynamisk karakteristikk
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Dynamikk amplitudeDynamikk - amplitude
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2 ordens system2. ordens system
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Fig. 5.7     Modul- og fase-forløp for dempning lik 0.1 og 0.7 .



Dynamikk faseDynamikk - fase
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Eksponensiell respons STMEksponensiell respons - STM
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Eksponent respons pyrometerEksponent respons - pyrometer 
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Lineær responsLineær respons
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Span og rangeSpan og range
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Offset (nullpunktsavvik)Offset (nullpunktsavvik)
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Sensor spesifikasjonerSensor spesifikasjoner
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Input karakteristikkInput karakteristikk



Output karakteristikkOutput karakteristikk
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LinearitetLinearitet



KalibreringsfeilKalibreringsfeil

Vanligvis mye mer komplekst!!Vanligvis mye mer komplekst!!



DødbåndDødbånd



RepeterbarhetRepeterbarhet
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Ulineær kalibreringUlineær kalibrering



Oppløsning fysiskOppløsning - fysisk



Oppløsning StøybegrensningOppløsning - Støybegrensning 



Digital oppløsningDigital oppløsning



LineariseringLinearisering
Sensor ADC

11

01

10

E
ffe

kt
 (A

.U
)

730
810

ur

00
550

660

te
m

pe
ra

t

300 400 500 600 700 800

Temperatur (K)

µ-Prosessor
output =input4

550

Av
le

st
 t

output =input

Prøve temperatur
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