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Målesystem (Fraden)Målesystem (Fraden)



Absolutt eller relativ sensorAbsolutt eller relativ sensor
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Statisk og dynamisk karakteristikkStatisk og dynamisk karakteristikk
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Dynamikk amplitudeDynamikk - amplitude
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2 ordens system2. ordens system
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Fig. 5.7     Modul- og fase-forløp for dempning lik 0.1 og 0.7 .



Dynamikk faseDynamikk - fase
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Eksponensiell respons STMEksponensiell respons - STM
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Eksponent respons pyrometerEksponent respons - pyrometer 

Utstrålt effekt

)( 44
sb TTGV 

Tb Ts

Følsomhet

34 bGT
T
Vb 




 b
bT

www.pyrometer.com



FølsomhetFølsomhet

kt
 (A

.U
)

ut
 (S

)
Ef

fe
k

O
ut

p

s
Sb





300 400 500 600 700 800300 400 500 600 700 800

Temperatur (K)

Stimulus (s)



Lineær responsLineær respons
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Span og rangeSpan og range
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Offset (nullpunktsavvik)Offset (nullpunktsavvik)
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Sensor spesifikasjonerSensor spesifikasjoner
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Input karakteristikkInput karakteristikk



Output karakteristikkOutput karakteristikk
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LinearitetLinearitet



KalibreringsfeilKalibreringsfeil

Vanligvis mye mer komplekst!!Vanligvis mye mer komplekst!!



DødbåndDødbånd



RepeterbarhetRepeterbarhet



HystereseHysterese



Ulineær kalibreringUlineær kalibrering



Oppløsning fysiskOppløsning - fysisk



Oppløsning StøybegrensningOppløsning - Støybegrensning 



Digital oppløsningDigital oppløsning



LineariseringLinearisering
Sensor ADC
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UtgangsimpedansUtgangsimpedans


