
Sensor krav og motivasjon 



Målesystem (Fraden) 



Absolutt eller relativ sensor 
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Nøyaktighet og presisjon 

http://en.wikipedia.org/wiki/Accuracy_and_precision 

http://upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/3/38/Accuracy_and_precision.svg


Statisk og dynamisk karakteristikk 
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Dynamikk - amplitude 

Paynter s 450 



2. ordens system 
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Fig. 5.7     Modul- og fase-forløp for dempning lik 0.1 og 0.7 . 



Dynamikk - fase 

Paynter 



Respons (statisk) 

output stimulus 

stimulus 

s
ti
m

u
lu

s
 

output 

o
u
tp

u
t 

Måler: Bruker: 



Eksponent respons - pyrometer  

www.pyrometer.com 
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http://www.pyrometer.com/Tech/emissivity.html


Følsomhet 
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Eksponensiell respons - STM 
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Wikipedia 

http://en.wikipedia.org/wiki/Image:ScanningTunnelingMicroscope_schematic.png


Lineær respons 

Full Scale Input : 2 bar 
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Span og range 
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Offset (nullpunktsavvik) 
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Sensor spesifikasjoner 

www.hbm.com 



Input karakteristikk 



Output karakteristikk 
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Linearitet 



Kalibreringsfeil 

Vanligvis mye mer komplekst!! 



Dødbånd 



Repeterbarhet 



Hysterese 



Ulineær kalibrering 



Oppløsning - fysisk 



Oppløsning - Støybegrensning  



Digital oppløsning 



Linearisering 
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Utgangsimpedans 

Utgangsimpedansen er den motstanden vi 

ser fra sensorens utgang med kortsluttede 

spenningskilder og åpne strømkilder 


