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polynominherpola.si#.0nskerafinnepolynomPnk)
Stik at Pnlxi) = fcxi) i= 011, _ . .in }
hear ✗oxy . . . / xn er

distinkte Panther.
✗

⇔

z(X)

Mofioasion :

• Mer ikke- Ideal approks enn Taylor_

polynom

• Kan brakes near man Kun kjienrer

verdier til ¢ i noon Panther xqxi, . . . /Xn

Problencet (1) Kan strives : Finn

Pncx? = Co & CcXt . . . + Cn X
"

still at pnCxi)=fC×i)i=0#
ntitikninger ogntlukienhec.qcy.es.



Eksempel-t-innpa.CH = cot 4×+4×2 (2)
shik at Palo)= 1

,
Pz (1) =3 , Pz (2) = 2 . (3)
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B. (1) ¥ Co + a + cz 3 } (4)
Pz (2)¥ Go +29 + 44

¥2

Co= I ⇒ [ i t Cz
= 2

24 +4C, = ,
⇒ {

c ' +6=2

24=-3

⇒ c. = E- , ↳ = -3-2

⇒ Rk)
= I + 7- ✗ -3×2



Likningssytanet (4) torenkles
bed & represented Pzcx) Pat Newton - form:

Pdx) = Co + C ,✗ + Cz ✗ (x-D (5)

Gir nedre triangular tiknings system

co Kcop ¥1 ⇒ 6=1

Co + C ,
= Ra) =3 ⇒ 4=2

Cot2Gt2Cz=Pzk)=2_

=D Cz =g
= -3-2

⇒ Btx= I +2×-2×1×-1 )
= It Ex - 3-2×2

Representational (2) & (5) air Pz
gir Somme looming.



GenerellterNewton-former tilde

distinkhepunkhene xo, . . -

, xn gitt old

Pn A) = Co + C, CX-Xo) + Czcx - Xo) (x-xD

+ - .
. + Cn lx-xo) (x-xD - - - (×- in-1) (6)

= Co + & Ck (x-×;)
•

K= , j=o

Betingdsene
Pnlxi ) = flx:) i = 0,1, . . .in, (7)

leder til et cheder triangularly

likn. §ystern
hero man Kan beskmme

Col 4 , . . . /
Cn sekuensielt soon

lodger :
(6) (7)

f- Ko)I. Pn (Xo ) = Co =

2. Finn C , :

Pncxi) ¥ c. + aki - xD flxi)



⇒a=f'=f¥¥
Notasion c. = Go,xDf:=t¥¥¥- (8)
3. Finn Cz :

Pncxz) Co + C , (✗2-Xo) +Glxiko)(×z
- XD

tan

⇒a=t⇔-⇔÷¥;
Metaled
Generelt fair man
C.
◦
= f- (Xo) og

a. = f±¥¥¥!;ÉHk←H"krk
= "*-¥÷¥¥¥=¥÷ 1<=42, -

- in .



Metaled
Verdione til co og a

i (9) gir

↳
⇒ t⇔¥¥;⇔!&%É¥
= "¥¥÷ᵗ¥¥_
= [×"×Df;!¥' =:[✗oil ,Xz]f .

Deke generaliserer til metode 2 :

↳ = f-(Xo ) og

Ck = [Xo, Xi, . . ., ✗k] f- , 1<=421
. -

- n
,

hoon

[✗My . . . /
✗is]f:=[××k]¥¥×k-H

Kallas den dividend diltferansen til

f- our order k i pankhenl xxxx .. .

/Xia .



Ekseonpd
-

Finn Polyynonctt
som gérgjennomparnktesrl

Xo X , ✗2 ✗

3-f-5-IOZL.FM-2 6 I 3

¥
→t.FI#BNe-wtonform:PzCx)--fotGCXt5)+Cz(x+5)(x+1

) + ↳ 1×+511×+1711

der '

Metode2 :
'

↳ = f- 1×01=-2

✗ fax)
-5 -2 4

, • E5iDf=2[⇒¥3fÉÉqs,%Df=%5
④ 1

[-1/0] f= -5

2 3
[" 2) 1- =p

↳924=2

Los ring ;

BAD = -2+21×+5) -75-1×+571×+1)t¥gkt5Kx+D✗



I

Alteruativmetode

Lagrange
interpolation for n=2 :

r*=¥:¥,¥¥→t*+ 1-⇔

+Y¥%ff⇔ .

(Generaliserer til enhvern≥o. )

T-orddmednewtoni.nberpolas.hn :•
our man logger til nejtt interpolations -
Punkt Gnn

, Tna ) SE
"
arver

" Priti
koeffisienbenl.co/.--cCnfoa.Pnuend-ref.

Steal severe brake polynom
Pink)≈t⇔ til at appwksimere

rderioerbe og integrated
tilt :

b

f 't≈ pint og fÑd×≈faPnCxd×a

✗it seat feilen tdabeoer til a.)


