Noen aktuelle formler

Derivasjonsregler

Spesielle:  (z") = na"!

(a®) = am Ina  spesielt (") =e*

(Inz) =

(sinz) = cosa: (cosz) = —sinzx

(tanz) = —5— =1+tan*z  (cotx) = _sinl%
Generelle:  (f(z) +g()) = '(x) + ¢(2)

(@) -o(@)) = 1) oo 0+ 1) - g(a)

(%) _ )f(f;)(x)Q(x)g(x)

(flg(@))) = f'(9(z)) - ¢' ()

Spesielle funksjoner

. . x p— p—
Eksponensialfunksj.: a%a’ =a®" %4 =a"Y o %=L (a®)¥=a"

Logaritmer: In(zy) =lnz+Iny In(7)=Inz—Iny
Inl=—-Inz In(z*)=ahz
Trigonometriske: sinz +cos?x =1

sin(x 4+ y) = sinx cosy + coszsiny
cos(z +y) = cosxcosy —sinxsiny
sin2x = 2sinzcosx  cos2x = cos’x — sin® x
sin?z = £(1 —cos2z) cos?z = 1(1+ cos2z)

Eksakte verdier:

H v \O\ /6 \ /4 \ /3 \77/2 H

sinv | 0| 1/2 | v2/2 | V3/2] 1
1
0

COS v V3/2 | V2/2 | 1/2 0
V3/3 ] 1 V3 | -

tanv

Integrasjonsregler

Spesielle: fx”dx—n}rlx”H—I—C n#-1 [idr=Inz+C,z2>0
[adx = -a®+C spesielt [e"dx=e®+C

fsm:ndx——cosx—i—C fcosxdx:sinx—}—C'

Generelle: ff r)dr = ff dx+fg
[ f(x) dx— — [ f(z)
Jf (9 )dfﬂ—f(())JrC

Bestemte 1ntegraler. [9 f(x) da = fb f )dx + [ f(x)dx
f: f(x) dm =— [ f(z)da



Differens- og differensialligninger

Forste ordens differensialligning, ' + f(z)y = g(x):
y(z) =6_ffdx/effdxg(x) dz

Andre ordens differensialligning, v + py’ + qy = 0:

Ce™® 4 De"?* hvis to reelle rgtter r1 # ro
y(x) =< Ce™ + Dzxe™ hvis én reell rot r
Ce® cos(bx) + De® sin(bx) hvis to komplekse rgtter r = a + b

Forste ordens homogen differenslikning;
Tp—ktp_1=0: =xz,=CEk"
Andre ordens homogen differenslikning;
Tpt2 +bxpy1 + cx, =0,  karakteristisk polynom: r? +br +c,

Cr} + Dry hvis to reelle rgtter ri # ro
T, =< COr"+ Dnr™ hvis én reell rot r
Cp™ cos(nf) + Dp™sin(nf) hvis to komplekse rgtter r = pet®

Matriseregning og komplekse tall

Komplekse tall:
z=a+ib=r(cosf +isinf) =re?, r= Va2 + b2
Realdel : Re(z) = a, Imagineerdel: Im(z) =b
Kompleks konjugert : Z = a — ib = re
De Moivres formel : (cosf + isin@)" = cos(nf) + isin(né)

Matriseprodukt:

n
(i5) - (yi5) = (2i5), 255 = vaikykj
k=1

. a b
Determinanter: d ‘ =ad — be
&
ap az ag
bl bQ bg = a1b203 + agb3cl + a36102 — a16302 — a2b163 — a3b201
1 C2 C3

det(AB) = det(A) det(B), det(A™!) = detl( ik det(AT) = det(A)



